Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Facultatea de Inginerie Mecanica si Robotica in Constructii

Plan de invatamant

Ciclul de studii: licenta
Domeniul de studii: Mecatronica si robotica
Forma de invatamant: invatamant cu frecventa

An acreditare: 2023

Numar plan: 32

Mecatronica Numar total credite: 240 Semestru: 1
Nr. |Denumirea disciplinei Cod Tip Ore activitati / sdptamana Ore activitati |Credite
disciplina Asistate integral pe semestru S
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1|Informatica aplicata | 1926|DF |OB 1 0 2 0 0] 4.1 7.1| 42 0| 58 4 0 41E
2|Analiza matematica 1927|DF |OB 2 2 0 0 0] 3.1 7.1| 56 0| 44 4 0 41E
3[Programarea calculatoarelor si limbaje de programare | 1928|DF (OB 1] of 1 of o] 16| 3.6] 28 o0 221 2 0] 2|C
4|Chimie 1929|DF |OB 1 0 1 1 0] 1.6f 3.6] 28 0] 22 2 0 2|E
5|Desen tehnic si infografica | 1930|DF (OB 2| o] 3| oOf O] 3989 70f 0] 55 5| O 5|C
6(Stiinta materialelor 1931|DD (OB 3 ol 2 o o0f]39|89| 700 0| 55| 5| O] 5|E
7|Tolerante si control dimensional 1932|DD |OB 2 of 1 of of 2.4 5.4 42 of 33 3 O 3|E
8|Limbi moderne | 1933|DC (OB of 2| o O o016 36| 28/ 0] 22| 2| o0 2|C
9|Educatie fizica si sport | 1934(DC (OB ol 2 o of o]34f54| 28 of 471 3| 0] 3[A/R
10{Complemente de matematica 1935(DF [FC 1] 2| o of of?24f54f 42 of 33| 3| 0| 3|C
11|Psihologia educatiei 1936(DC [FC 2| 2| O] O] O0]49]| 89| 56| o0f 69| 5[ o0 5|E
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Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti Ciclul de studii: licenta

Facultatea de Inginerie Mecanicé si Robotica in Constructii Domeniul de studii: Mecatronica si robotica
Forma de invatamant: invatdmant cu frecventa
Plan de invatamant Numar plan: 32 An acreditare: 2023
Mecatronici Numar total credite: 240 Semestru: 2
Nr. |Denumirea disciplinei Cod Tip Ore activitati / saptamana Ore activitati |Credite
disciplina Asistate integral pe semestru
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1|Algebra liniara geometrie analitica si diferentiala 1937|DF (OB 2 2| O O Of3.1f 7.1 56 O| 44 4| O 4J|E
2|Informatica aplicata I 1938|DF |OB 1] of 2| O O] 24|54 421 0| 331 3| O] 3|E
3|[Mecanica 1939(DD (OB 3 21 of O 03989 700 0| 55| 5| O] 5|E
4[Desen tehnic si infografica Il 1940|DF (OB 2 o] 3| of oO]=21f71 70 O] 30( 4| o0 4|C
5[Tehnologia materialelor 1941|DD |OB 3] O] 2| O] O]21] 71| 70| O] 30| 4| o] 4|k
6|Programarea calculatoarelor si limbaje de programare Il 1942|DF (OB of ol 1f o] of o] 1| 14, o o 1| of 1|C
7[Limbi moderne Il 1943|DC |OB 0] 2| O] O] O] 16| 3.6] 28] 0] 22 1| 0| 1|C
8|Educatie Fizica si sport Il 1944|DC (OB of 2| o o| o0|3.4|54 28 0] 47 3| o0 3[A/R
9|Practica de domeniu | 1945(DD (OB of ol o 0|64 0|64 0] 9| O0| 4| o 4|C
10{Comunicare organizationala 1946|DC |OP
11|Etica si integritate academica 1947|DC |OP 1 0f Of o0 o0fo.8]18] 14/ 0] 11 0 1(C
12|Complemente de mecanica 1948|DD |FC 1 2 0] O O] 2.4| 5.4| 42 0] 33 3 0 3
13|Pedagogie | 1949(DC ([FC 2| 2| O] O] O0]49]|89| 56/ o0f 69 5[ o0 5|E
Rector Decan

Prof. dr. ing. Radu Vacareanu Sef lucr. Dr. ing. Oana Tonciu



Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Facultatea de Inginerie Mecanica si Robotica in Constructii

Plan de invatamant

Ciclul de studii: licenta
Domeniul de studii: Mecatronica si robotica

Forma de invatamant: invatdmant cu frecventa
Numar plan: 32

An acreditare: 2023

Mecatronici Numar total credite: 240 Semestru: 3
Nr. |Denumirea disciplinei Cod Tip Ore activitati / saptamana Ore activitati |Credite
disciplina Asistate integral pe semestru
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1|Fizica 1950|DF (OB 2 1] O O O0f 24|54 42 o] 33 3| o 3JE
2|Desen tehnic si infografica Il 1951|DF (OB 1] of 2| o o] 41| 7.1 421 Of 58] 4 0] 4|C
3[Rezistenta materialelor 1952|DD |OB 3 1 1 0] 0f 3.9]1 89| 70 0] 55 5 0| 5|E
4[Mecanisme si organe de masini | 1953|DD |OB 3] O] 2| O] O] 39|89 70| O] 55| 5| O] 5|E
5[Termotehnica 1954|DD (OB 1] of 1 of o] 16| 3.6] 28 o0 221 2 0] 2|C
6[Matematici speciale 1955|DF |OB 2 1 0] O O] 2.4| 5.4| 42 0] 33 3 0 3|E
7|Bazele sistemelor mecatronice 1956(DD |OB 2 1 0] O O] 41| 7.1| 42 0| 58 4| 0| 4|C
8[Limbi moderne IlI 1957|DC (OB of 2 of o o o 2 28 o0 0] 1| of 1fcC
9|Educatie fizica si sport Il 1958|DC (OB of 2| ol oO| o0| 34|54 28 0] 47 3| o0 3[A/R
10|Complemente de fizica 1959|DF (FC 1 2 o] o o] 24|54 421 of 331 3 0] 3|C
11|Pedagogie Il 1960|DC (FC 2 2| Ol O O] 49| 89| 56/ O] 69 5| O S5JE
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Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti Ciclul de studii: licenta

Facultatea de Inginerie Mecanica si Robotica in Constructii Domeniul de studii: Mecatronica si robotica
Forma de invatamant: invatdmant cu frecventa
Plan de invatamant Numar plan: 32 An acreditare: 2023
Mecatronici Numar total credite: 240 Semestru: 4
Nr. |Denumirea disciplinei Cod Tip Ore activitati / saptamana Ore activitati |Credite
disciplina Asistate integral pe semestru
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1|Desen tehnic si infografica IV 1961|DF |OB 1] of 1 of o] 1.6|3.6] 28 o0 221 2 0] 2|C
2[Mecanisme si organe de masini Il 1962|DD |OB 2 0 0 2 0] 3.1 7.1| 56 0| 44 2 2 4{E/P
3|Sisteme mecatronice 1963|DD |OB 2 1 0] O O] 2.4| 5.4| 42 0] 33 3 0 3|E
4|Proiectare asistata de calculator 1964|DD (OB 3 ol o 2| o057 11| 70/ 0] 80| 3| 3| 6[E/P
5|Electrotehnica 1965|DD (OB 2| Ol 1] O] O] 2.4| 5.4 42| of 33| 3 of 3|E
6[Senzori si sisteme senzoriale 1966(DD |OB 2 0 1 0] Of 2.4| 5.4 42 0] 33 3 0 3|E
7|Limbi moderne IV 1967|DC |OB of 2 of of o o 2 28 o0 O 11 O] 1
8|Educatie fizica si sport IV 1968|DC (OB ofl 2| o o] o0|]1e6| 36| 28 0] 22| 2| o 2[A/R
9|Practica de domeniu 1969|DD (OB of ol o 0|64 0|64 0] 9| O0| 4| o 4|C
10|Teoria cunoasterii 1970|DC |OP
11|{Economie generala 1971|DC |OP 1 1l 0| O] Of 1.6] 3.6/ 28| 0| 221 2| 0O 2|C
12|Managementul inovarii 1972|DS |FC 2 1 0] O O] 2.4| 5.4| 42 0] 33 3 0 3
13|Didactica specialitatii 1973|DC (FC 2 2| Ol O O] 49| 89| 56/ O] 69 5| O S5JE
Rector Decan

Prof. dr. ing. Radu Vacareanu Sef lucr. Dr. ing. Oana Tonciu



Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Facultatea de Inginerie Mecanica si Robotica in Constructii

Plan de invatamant

Ciclul de studii: licenta
Domeniul de studii: Mecatronica si robotica

Forma de invatamant: invatdmant cu frecventa

An acreditare: 2023

Numar plan: 32

Mecatronica Numar total credite: 240 Semestru: 5
Nr. [Denumirea disciplinei Cod Tip Ore activitati / sdptamana Ore activitati |Credite
disciplina Asistate integral pe semestru
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1|Teoria sistemelor automate si automatizari 1974|DS |OB 2 of 1 of of 2.4 5.4 42 of 33 3 o 3|E
2 [Sisteme de actionare | 1975|DD |OB 2 0 1 0| O] 2.4| 54| 42 0] 33 3 0 3(E
3[Tribotehnica 1976|DS (OB 2| o] 1| of O] 24| 5.4 42 o] 33( 3] 0| 3|C
4|Masini de Constructii | 1977|DS |OB 3 0 2 0| 0] 3.9] 89| 70| 0] 55 5 0| 5JE
5|Logistica industriala 1978|DS |OB 2 1l 0| O o0f 4.1| 7.1 42| 0| 58| 4| 0| 4|C
6|Masini electrice 1979|DD |OB 2 0 1 0| O] 2.4| 54| 42 0] 33 3 0 3(E
7|Sisteme tehnologice de fabricatie 1980|DS |OB 1l 0| 1| O oOf 1.6| 3.6/ 28| o0 22 2 of 2|E
8|Electronica 1981|DD |OB 2 0 1 0| O] 41| 7.1| 42 0| 58] 4| 0] 4|C
9|Inteligenta artificiala 1982|DD |OP
10|Sisteme de achizitie, interfete si procesarea semnalelor 1983|DD |OP 2 1l 0| 0| O0f 2.4| 5.4 421 o0f 331 3| 0| 3|C
11|Complemente de infografica 1984|DF |FC 2 of of of of1e6f 3.6 28 of 22 2 of 2|C
12|Practica pedagogica | 1985|DC (FC of o] of o] 3f o] 3/ o] 421 o 3| of 3|C
13]Instruire asistata de calculator 1986|DC (FC 1 1] of o] of 1.6 3.6 28] 0| 22| 2| o0 2|C
Rector Decan
Prof. dr. ing. Radu Vacareanu Sef lucr. Dr. ing. Oana Tonciu



Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Facultatea de Inginerie Mecanica si Robotica in Constructii

Plan de invatamant

Ciclul de studii: licenta
Domeniul de studii: Mecatronica si robotica
Forma de invatamant: invatamant cu frecventa

An acreditare: 2023

Numar plan: 32

Mecatronica Numar total credite: 240 Semestru: 6
Nr. |Denumirea disciplinei Cod Tip Ore activitati / saptamana Ore activitati |Credite
disciplina Asistate integral pe semestru
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1(Sisteme de actionare Il 1987|DD |OB 3 21 of 2| of>55] 13 98| of 77| 4| 3| 7|E/P
2[Sisteme de comanda adaptive 1988|DS (OB 3( ol 2 o] of=21 7.1 70| 0| 30 4| of 4|t
3[Masini de ridicat si de transportat 1989|DS (OB 3( ol 2 o] of=21 71 70| 0| 30 4| of 4|t
4|Calculul si constructia sistemelor mecatronice | 1990|DD |OB 2| o] o 2| o| 85| 13| 56 o0|119( 4| 3| 7|E/P
5[Practica de specialitate 1991|DS |OB 0] Of O] O] 6.4 0)]6.4 0| 90f o 4] 0 4|C
6|Procese tehnologice automatizate in constructii 1992|DS |OP
7|Optimizarea computerizata a lucrarilor de constructii 1993|DS |OP 3 21 of o] of=21 71 70| 0| 30 4| of 4|t
8[Managementul clasei de elevi 1994|DC (FC 1l of 1 of o] 3.4|54] 28/ 0| 471 3| 0] 3|E
9|Practica pedagogica Il 1995|DC (FC of o] of o]26[ 0]26[ 0] 36/ 0] 2 oOf 2]|C
10|DPPD - Examen de absolvire Nivel | 1996|DC |FC 0Of O] O] Oof Oof o] of o o] of 5| o] -5|E
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Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Facultatea de Inginerie Mecanica si Robotica in Constructii

Plan de invatamant

Ciclul de studii: licenta
Domeniul de studii: Mecatronica si robotica
Forma de invatamant: invatamant cu frecventa

An acreditare: 2023

Numar plan: 32

Mecatronica Numar total credite: 240 Semestru: 7
Nr. |Denumirea disciplinei Cod Tip Ore activitati / saptamana Ore activitati |Credite
disciplina Asistate integral pe semestru
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1[Automatizarea si robotizarea masinilor de constructii 1997|DS |OB 3 ol 2 2| of>55] 13 98| of 77| 4| 3| 7|E/P
2[Microcontrolere si microprocesoare 1998|DD |OB 2 of 1f oOf oOf59|89| 42 Of 8 5[ Of 5
3|[Calculul si constructia sistemelor mecatronice Il 1999|DS (OB 2[ 1] o o0 o0f|59|89| 42 o0| 83 5/ O 5JE
4|Tehnologii de prelucrare 2000(DS |OB 2 of 1f of ofo.6| 3.6 42 of 8 2 of 2|E
5[Masini de constructii Il 2001(DS |OB 3 0 2 3 0| 4.5 13112 0|l 63 4 3 7|E/P
6[LabWiew in sistemele mecatronice 2002|DS |OP
7|Software pentru sisteme mecatronice 2003|DS |OP 1l O] 1 O Of 5.1 7.1 28| 0| 72| 4| 0| 4|C
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Universitatea Tehnica de Constructii Bucuresti
Facultatea de Inginerie Mecanica si Robotica in Constructii

Plan de invatamant

Ciclul de studii: licenta
Domeniul de studii: Mecatronica si robotica

Forma de invatamant: invatamant cu frecventa

An acreditare: 2023

Numar plan: 32

Mecatronica Numar total credite: 240 Semestru: 8
Nr. |Denumirea disciplinei Cod Tip Ore activitati / saptamana Ore activitati |Credite
disciplina Asistate integral pe semestru
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1|Ingineria reglarii. 2004|DS |OB 2 of of of of & 10f 20f oOf 80 4 Of 4(E
2 [Fiabilitate si mentenanta 2005|DS |OB 2| 2| O] O] O] 6] 10| 40| of 60| 4 of 4[E
3|Elaborarea proiectului de diploma 2006|DS |OB of ol o 4 0| 6| 10| 40/ O] 60| 4| o 4[A/R
4|Automatizarea si robotizarea masinilor de constructii pentru cai ( 2007|DS (OB 3 o] Oof 3 0] 6.5 13| 60| O 65 3 2 5(E/P
5[Practica pentru proiectul de diploma 2008|DS |OB of o] of o] 9 o] 9 0] 90f o0 4| of 4|C
6[Sisteme automatizate de producere a materialelor de constructi 2009|DS |OP 3 o] of 3 0| 6.5 13| 60| O 65 3 2 S5|E/P
7|Telematica si conducerea automata a utilajelor de constructii 2010|DS |OP 2 2| ol of o] 6| 10| 40( o] 60 4| o 4|C
8|Realizari si tendinte in domeniul robotilor industriali 2011|DS |OP 3 ol o 3| o065 13| 60/ 0] 65| 3| 2| 5|E/P
9|Comenzi numerice 2012|DS (OP 2 2 0 0 0 6| 10( 40 0| 60 4 0| 4|C
10|Management industrial 2013|DS |FC 1 1 o| of of 8 10f 20 of 80| 4| O0| 4|C
11{Managementul proiectelor 2014|DS |FC 1 1f o] oOf o] 8| 10| 20/ oOf 80| 4 0] 4|C
12|Sustinere proiect de diploma 2015|DS (OB 00 of o Oof of o Oof O Of O 10f O 10JE

Rector

Prof. dr. ing. Radu Vacareanu

Decan

Sef lucr. Dr. ing. Oana Tonciu



